FRIKS]ON Fysikk

Med Smart Cart Motor kontrollerer man Smart Cartens be-
vegelse og kan for eksempel undersoke friksjon pa en ny og
spennende mate. Smart Carten har innebygde sensorer for
blant annet kraft, posisjon og hastighet. Smart Cart Motor gir
mulighet for a gi Smart Cart konstant hastighet eller aksele-
rere.

I vare forsek har vi brukt en PASCO dynamikkbane sammen
med Smart Cart (ME-1240 eller ME-1241) pamontert Smart
Cart motor (ME-1247) og en friksjonskasse med lodd. Man
kan gjerne bruke annen egnet friksjonskloss. Vi bruker her
programvaren Capstone.
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Friksjonsarbeid
Nér en gjenstand glir mot et underlag utfores det et ar-
beid som vi kaller friksjonsarbeid. Ved & montere en el
Smart Cart motor pd en Smart Cart kan vi styre has- S

tigheten pa carten. Vi kan bruke den innebygde kraft-
sensoren til a male glidefriksjonen og grafe denne mot
posisjonen. Ved a bruke Capstones definerer vi forst et
omrade og deretter finner vi arealet under grafen og har
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